Localice las dos perchas (B) a cada lado del soporte.

Cuelga los brazos izquierdo y derecho en sus respectivos colgadores.

ers.

AUTEL

IWA500
(AUTEL-CSCW500)

Cubra el sistema de alineacion de ruedas con la cubierta del equipo

provista para evitar la acumulacién de polvo.




Desmontaje del sistema de alineacidn inteligente de ruedas

Baje la barra transversal completamente y apague el sistema
de alineacion de ruedas. Gire las patas ajustables en sentido

horario para mantener la base en una posicion fija.

Afloje las dos perillas (A) para quitar el soporte de la tableta.

Desconecte los cables de alimentacion y USB. Afloje las
cuatro perillas de fijacion (B) para desmontar los brazos

izquierdo y derecho.




Desconecte el adaptador del conector de alimentacion.

Desatornille los tornillos (M4 x 10) (C) utilizando la llave hexagonal

en L (2,5 mm) para separar el conector de alimentacion.

Desatornille los cinco tornillos (M5 x 20) (D) usando la llave

hexagonal en L (4 mm) para quitar el conector del brazo del

soporte.




Afloje las cuatro perillas (E) para colocar el soporte en el suelo.

Levante las manijas (F) para separar el soporte de la base.

NOTA: Las ilustraciones de esta Guia de Referencia Rapida son solo de referencia. El producto real puede variar.
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BEEIAMIENTO:
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FECHA

DESCRIPCION

Contenido actugizado el 25/12/2025;

uia de pasos de operacion actualizada.

m Corporacién Autel Robotics.

L,

riruLo:

Guia rapida

Estos dibuios y especiicaciones
son propiadad de AUTEL y NO s

podran reproduct, copiarni utizar de
ninguna manera sin el

consentimiento previo por escrfo de AUTEL

color
Tolerancia: #2 mm oo ™ e
6~30 015 0.10
30~120 0,25 0,15
o 120~300 035 0,20
300~600 050 0,25
600~1200 0.60 0.30
>1200 0.80 0,50
ANG. i 30

e Guan UNIDADES: 210x285 mm [
AUT62061830
Jingcheng Wu Shaoji ™"
sy 500012626
Wang Yong Shuai O
o 4o 1 feses  IWAS00

Papel de libro de 120 g
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